投标人要求
注：

1、以下《采购需求一览表》所列清单为招标人（采购人）所提招标（采购）需求，投标人（供应商）应认真仔细研究，投标时应慎重选择相应的产品及技术参数、规格型号等进行投标。

2、投标报价包括采购、运输、人工、税费、安装调试、验收、软件持续升级、培训、技术和售后服务等所有费用。

3、中标单位的主要产品的名称、规格型号、数量、单价等将予以公示。标有“▲”的产品为核心产品（主要产品）。
采购需求一览表

	序号
	货物名称（标的名称）
	主要技术参数
	单位
	数量
	所属行业（按工信部联企业【2011】300号）
	标的性质（货物/服务）

	1
	高速往复摩擦磨损试验机
	1、功能

用于检测材料和零部件表面的摩擦磨损性能，配有同时检测载荷和摩擦力的双向传感器，由步进电机通过光学平台自动加载，可以模块化拓展。

2、技术指标

(1)试验力范围：10～200N(自动加载) 。

精度：0.2％ F.S 。                             

(2)往复滑动频率可调：0.1～45Hz 。                                                

(3)往复滑动长度可调：0.5～25mm。      

(4)X轴移动距离可调：0～40mm。  

(5)Z轴升降高度可调：0～150mm。 

(6)下试样尺寸范围： 5～60mm(最大尺寸：80*80mm)。

(7)上试样尺寸范围：Ф3～6mm球或栓、栓长度 10～15mm。 

(8)摩擦力测量范围：≦100N 。

(9)摩擦系数测量精度：0.2％ F.S。 

(10)仪器主机尺寸(mm)：400×300×600。

(11)仪器主机重量(kg)：50。
	套
	1
	工业
	货物

	2
	RV减速器试验台机械本体
	1、功能

谐波RV两种减速机互换。

测试传动效率，启动力矩。

传动误差(输入输出轴上需增加编码器)。

空程(输入输出轴上需增加编码器)。

2、基本参数

(1)基本台体尺寸：1500×500×500。 

(2)钢结构成型，减振底脚。

(3)转子轴系(深沟球角接触轴承)；

  转轴轴径20mm；变径18 mm支点；轴长140 mm(6204)；

  转轴轴径30mm；变径26 mm支点；轴长170 mm(6206)；

 二个滚动轴承座可快速拆装滚动轴承；转子角度+平行不对中调整。

3、实验对象

RV减速机，速比121，最大输入扭矩10 Nm，输出扭矩480 Nm，输入最高转速3000 r/min，谐波减速机速比120，额定转矩158 Nm，启动停止时允许最大转矩406 Nm，平均负载转矩允许最大值248 Nm， 最入输出转速4500 rpm，配备国产编码器。
	套
	1
	工业
	货物

	3
	自动控制装置、销盘式摩擦组件、磨损量测试组件
	1、功能

可以测量样品或零部件涂层(镀层)的摩擦力、摩擦系数、磨损率、涂层厚度等表面力学性能，即时绘出摩擦曲线。销盘式摩擦测试组件可用于材料表面涂层摩擦磨损性能测试，以图形方式显示磨痕的二维轮廓，直观地表征材料表面磨损状况和耐磨性能。

2、技术指标

(1)自动控制装置选配工业控制计算机和工业控制机箱，16位高精度数据采集模块，多通道快速采集处理数据。

(2)试验载荷范围：10～200N(自动加载)。 

(3)样品台转速可调：5～2800rpm (连续可调)。

(4)摩擦力测量范围：≦100N。

(5)磨痕扫描方式：自动。

(6)扫描探针纵向分辨率：0.02μm。

(7)磨损量试验力范围≦40克。

(8)测量宽度：0.02～5mm。
	套
	1
	工业
	货物

	4
	研究级立体显微镜
	1.功能要求

利用立体显微镜大视野、大景深和长距离特点，实现样品快速筛选。

2. 技术参数

★(1)光学系统：复消色差光路设计，变倍比不小于9:1。

(2)光学放大倍数：10x-140x 。

★(3)物镜：配置1x复消色差物镜和1.6x复消色差物镜；1x物镜工作距离不小于120mm；1.6x物镜工作距离不小于55mm。

(4)目镜：16x视场数不小于16mm。

(5)镜筒：镜筒视角不高于35°，可连接显微镜专用摄像头。

(6)照明光源：环形照明光源，照明条件大而均匀。

(7)摄像头：630万像素，USB3.0高速数据传输，配备图像采集处理软件。

(8)聚焦装置：异型聚焦立柱。

(9)底座：高稳定性机械底座。
	套
	1
	工业
	货物

	5
	数字孪生工厂软件高级开发版▲

	1.技术规格

(1) 基本要求：中文界面，操作方便简洁，集离散事件模拟仿真、人机协作仿真、机器人仿真和虚拟调试(PLC)、数字孪生于一个平台。

★(2)产线布局规划：自带超过2000个组件(含有加工设备、机械手、输送带、立体仓库、AGV、变位机、外围设备等模型)。

(3)机器人仿真要求：机器人库(不少于40种品牌1500型号机器人，品牌必须包含 ABB、KUKA、FANUC、SIASUN、YASAKAWA、UR等主流品牌)，机器人可示教编程，可添加编程逻辑指令，具备机器人可达性分析和干涉检测。

(4) CAD模型导入兼容：可直接(拖放)导入CAD模型(3DStudio，NX，SolidWorks，CATIA，Igrip/ Quest/ VNC，Pro/E，Autodesk，JT)，支持SASA辅助建模。

(5) 输出仿真文件要求：可以任意捕捉和导出截图，录制高清(最多4K)视频文件，录制3D-PDF动画，2D图纸导出，3D手机APP展示，支持自带软件直连VR播放和交互操作。

(6)PLC和机器人连接功能：支持倍福、西门子PLC+SIMIT、WINMOD 和 OPC UA等与FANUC、StaubliCS9(史陶比尔)和UR(优傲)机器人控制器直连接口，可以测试和验证PLC和机器人程序，实现生产过程实时监控，同步运行VR。

★(7)具有统计和报表分析功能：统计和分析生产节拍、设备利用率和产能，直接导出PDF或Excel表格。

(8)点云功能支持：要求支持导入点云模型建立产线。

(9)2D制图功能：3D场景转换成2D图纸，在2D制图上添加尺寸、注释和物料清单。

(10)具备快速制作工艺流程管理组件，简单设置工艺内容就可以控制机器人和人工的流程仿真。

(11) 提供API接口：要求开放API接口，支持二次开发。

(12)具备导入2D的DWG格式图纸自动生成3D布局场景

(13)机器人离线编程，支持ABB、DOOSAN、EPSON、FANUC、UR、KUKA、Mitsubishi和Yaskawa等机器人程序导出。

2.技术文件

(1)资源组件库：软件自带eCat组件库(网络组件库)中，超过2000多种成熟组件。

(2)离散事件模拟仿真、人机协作仿真、机器人仿真和虚拟调试(PLC)集于一个平台，离散事件仿真真实显示实际生产状态，可通过PLC连接开展虚拟调试；与实际PLC通讯，可以实现虚拟系统与实际系统的互联互通，在运行中通过调整虚拟系统中参数及业务流，能查看物理系统状态变化，实现物理系统指标评测。

(3)智能制造系统方案可行性评估：在模拟仿真中，能够了解整线的效率，产出率和瓶颈，查看每台设备效率、各工位上的机器人或操作人员状态，通过API导出excel表格。

(4)机器人碰撞分析：显示每个机器人工作范围与工作轮廓，可输出带有尺寸标注和BOM表的2D图纸。

(5)智能化模拟仿真：具有建模向导功能，一键制作组件行为和参数，可设置碰撞、摩擦力、重力及材料属性等。

(6)软件可以输出整体或局部的2维PDF、DWG、DXF文件，导出动态3维PDF和手机APP/VR展示仿真文件，可自由转换视角输出2016P高清渲染的AVI、MP4视频文件，4K高清渲染的仿真图片，支持手柄交互场景里设备。
	套
	1
	软件和信息技术服务业
	货物

	6
	陶瓷3D打印机
	(1)打印原理：DLP (Digital Light Processing)。

(2)投影系统：UV LED光机 PRO4500。

(3)成型尺寸：100×80×50mm。

(4)打印速度：1-10s/层或5-100μm/s。

(5)X-Y精度：100μm。

(6)Z轴精度：2.5μm。

(7)可打印材料：氧化锆、氧化铝、羟基磷灰石、β-磷酸三钙、镁黄长石、生物活性玻璃、复合材料等。
	台
	1
	工业
	货物

	7
	薄膜压力传感器
	(1)可用于测量静态和动态接触时压力分布和接地印迹图像。

(2)可通过计算机实时显示，并可输出实时压力分布数据、接触几何图像及压力分布图像。

(3)压力测量范围为0-20000N。

(4)压力测量区域面积最小不低于200mm*200mm，感知面积最小不低于1mm*1mm。
	台
	1
	工业
	货物

	8
	自动驾驶底层平台
	(1)设计尺寸：1600×820×520 mm。         

(2)整车质量： 156 kg。                      

(3)结构形式： 前转后驱,阿克曼转向。                       

(4)悬挂： 整体桥式悬挂。

(5)轴距：850 mm。

(6)轮距：645 mm。

(7)轮胎型号/直径：120/70-10，420 mm。 

(8)驱动电机 ：1500 W，直流无刷。

(9)转向电机 ：400 W，有刷伺服。

(10)电池 ：48V/40 AH磷酸铁锂电池/BMS can通讯。

(11)通讯接口 ：CAN接口。

(12)运行速度 ：0-18 km/h(可调速)。

(13)最小转弯半径 ：2.4 m。

(14)转向精度 ：≤0.5°。

(15)制动方式 ：液压碟刹+电机制动。

(16)驻车方式 ：电磁抱闸。

(17)导航支架尺寸：1350×570×780 mm。
	台
	1
	工业
	货物

	9
	Apollo导航配件
	(1)计算单元：8核NVIDIACarmelArm®v8.264位CPU8MBL2+4MBL3；64个Tensor内核的512核NVIDIAVolta™GPU；内存：32GB256位LPDDR4x，136.5GB/s；外置存储500GBSATASSD；内存：32GB256位LPDDR4x，136.5GB/s。

(2)定位模块：组合导航，2*GPS和底座；定位精度RTK：水平2cm+1ppm，高程4cm+1ppm，数据更新率GNSS；姿态精度：定向精度：0.2°(1m基线)，横滚/俯仰：0.1°(RMS)；陀螺：量程±500°/s ，零偏稳定性：≤3°/h； 加速度计： 量程：±8g，零偏稳定性：＜1mg；4G路由器：支持4G全网通，4个自适应100/1000MbpsLAN口，双天线；USBHUB：接口：7xUSB3.0。

(3)感知模块：超声波雷达控制器和超声波探头；双目相机：FPGA，双核ARM处理器，1GB内存和8GBFlash存储；镭神激光雷达，扫描通道：16线激光波长：905nm，探测距离：150m，测量精度：±3cm，供电范围：9V-36VDC，通信接口：以太网，尺寸：120*110mm ，重量：1600g；ARS408-21毫米波雷达：工作频率：76~77GHz，探测距离：远距：0.2…250m近距：0.2…70m@0…±45° 0.2…20m@0…±60°。
	套
	1
	工业
	货物

	10
	VR动作捕捉手套
	(1)传感器：9-DOF IMU(低磁滞)。

(2)精度：滚转/俯仰角精度(动态)1.0°。

(有效值)航向角精度 2.0°。

(有效值)分辨率 0.1°。

(3)续航：5小时 以上。

(4)电源：充电或电池驱动。

(5)延迟：<5ms。

(6)数据输出频率：150Hz 以上。

(7)通信：手套与收发器之间2.4GHz 射频无线传输。

(8)射频特性：射频工作范围：5m*5m； 支持多人同场使用。
	套
	1
	工业
	货物

	11
	三维高斯计
	(1)可测直流、交流。

(2)具有三维磁场(x、y、z分量)测试能力。

(3)测量范围：0~5T。

(4)测试精度≤1%。
	台
	1
	工业
	货物

	12
	激光雕刻机
	(1)30~50 W激光。

(2)光路由振镜驱动。

(3)光斑100 um以下。

(4)定位精度10微米，幅面200×200 mm。
	台
	1
	工业
	货物

	13
	程控电荷放大器
	(1)通道数：4。

(2)最大输入电荷量： 106pC。

(3)输入电阻：不小于 1011 Ω。

(4)放大器输出灵敏度： 0.01、0.1、1、10、100(mV/pC)五档切换。

(5)准确度： 小于 1％(额定条件，5VRMS160Hz 正弦信号测量)。

(6)带宽 100 kHz 时、输入 1 nF 电容接地折合至输入端。

(7)最大带宽： 0.3Hz～100kHz(+0.5dB～-3dB)。

(8)高通滤波器：截止频率(-3dB±1dB)： 0.3、1、3、10、100(Hz)六档分档切换；阻带衰减: 大于-6dB/oct。

(9)低通滤波器：截止频率(-3dB±1dB): 0.3、1、3、10、30、100 kHz六档切换；平坦度：小于 0.1 dB(1/3 截止频率内)

阻带衰减： 大于－12 dB/oct。

(10)失真度：小于 1％(频率小于 30 kHz)。

(11)输出特性：输出电压：7VRMS；输出电流：50 mA；输出电阻：小于 1 Ω；稳定性裕度：小于 47 nF。

(12)过载指示：输出大于±10 Vp， 过载指示灯亮。

(13)参数显示方式： LCD 液晶显示屏可切换显示各通道的参数状态。
	台
	1
	工业
	货物

	14
	图形工作站
	(1)CPU配置：两颗6248R处理器共48核心96线程3.0-4.0GHZ。

(2)内存容量配置：≥256GB DDR4 RDIMM，3200MT/s，6通道内存架构，最大可扩展内存 3 TB  RDIMM/LRDIMM。

(3)硬盘配置：≥M.2 1TB PCIE NVME固态+4TB机械硬盘，最大支持硬盘数量：10个2.5"/3.5" SATA/SAS驱动器或4个M.2或U.2 PCIe NVMe SSD，支持SD卡介质安装系统和软件。

(4)高性能NVIDIA Quadro®显卡配置：配置1块NVIDIA Quadro A4000 16GB显存专业显卡，最高支持750 W的显卡和3个225 W双宽显卡。

(5)显示设备：≥23.8寸专业显示设备、接口：HDMI1个、DP1个。

(6)电源配置：≥1400W。

(7)扩展槽2×PCI-E 3.0 x16、 2×PCI-E 3.0 附加×16插槽（采用双CPU）、1×PCI-E 3.0 x8全长、1×PCI-E 3.0 ×16（×4线程）、1×PCI-E 3.0 ×16（×1线程）。

(8)机箱尺寸≦433×218×566mm

机箱接口

前置：2×USB 3.1 Type A端口；2×USB 3.1 Type C端口；1个通用音频插孔；

支持PCIe的机箱中可配多达4个PCIe插槽，适用于M.2和U.2（未来推出）PCIe SSD

内部：1个USB 2.0端口；1个USB 2.0接头（需要第三方分频线才能支持2个A类USB 2.0端口）

8个SATA(6Gb/s)； 1个用于光驱的SATA

后置：6个USB 3.1 Type A端口；1个串行端口；2个RJ45网络端口；2个PS2端口；1个音频输出端口；

1个音频输入/麦克风端口；提供带有PCIe FlexBay的PCIe机箱，支持M.2 NVMe PCIe SSD，未来支持U.2 NVMe PCIe SSD；可提供PCIe FlexBay客户套件。

(9)需提供的服务内容：主动的系统预防性维护升级建议；重大事件的资源协调快速回复系统支持；提供月度或季度服务报告和性能优化建议。

(10)性能调优：Optimizer 随工作站免费赠送并预先安装，该程序内置 AI，与同类产品相比，只需轻松单击即可更快速地优化应用程序。用户可指定任意应用程序，而该程序会学习其行为，然后利用机器学习发掘可优化之处，并改进性能。此外，它还可以自动更新系统并提供分析和报告，帮助解决资源瓶颈问题。

★10、售后服务及原装性要求 ：3年上门服务，全免费质保服务包含提供全免费现场质保（7*24*4小时响应），硬盘不返还，设备验收时确保服务代码可在原厂公布的服务电话验证上面承诺的服务内容、服务级别、服务年限及所有硬件设备保修信息均为安徽工程大学。在交货过程中，供应商提供的设备整机出厂，订单式生产，非库存，必须由原厂商直接发至最终客户指定地，中途不得转运。
	台
	1
	工业
	货物

	15
	空气微粒传感器
	(1)测量粒子直径：5 μm (10μm) /20μm (30μm) /50μm或以上。

(2)流量： 6 L/min以上。

(3)个数浓度：最大50000 个/cf。

(4)测量模式：实时测量模式、循环测量模式、外部触发测量模式。

(5)１秒～600秒。
	套
	1
	工业
	货物

	16
	小型载波型测量仪器(数据采集仪)
	(1)选购配件包括：AC适配器(110V)，USB电缆，DC电源线，连接板套件等。

★(2)测量通道：4。

★(3)适用应变片电阻：1/4桥法120欧，半桥法，全桥法120-1000欧。                                                                                                                                       (4)输入连接器：37针。                                                                             

(5)电桥电源：AC2 V。                                                          

(6)量程：应变为200、500、1000、2000、10000、20000X10-6 共7段。                                                                      

(7)频率响应范围：DC 200 Hz，偏差±10%以内。                                               (8)采样频率：最高10 kHz。
	套
	1
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	FLIR A400热像仪科研套件
	★(1)红外图像分辨率：320×240。

(2)光谱范围：7.5-14.0 um。

★(3)帧率：0-30 Hz。                                                                                                                                       ★(4)标准温度范围：-20°C至120°C。                                                                              

(5)精确度：在环境温度范围 15° C至35° C条件下，精确度±2% 。

(6)数据传输：千兆以太网。                                                                     

(7)尺寸：123 × 77 × 77 mm。

(8)重量(包括24°镜头)：0.82 kg。                                                                    

(9)工作温度范围：–20°C至40°C。                                                                                                                    

(10)标配镜头：24°。

(11)最小焦距：0.15 m，自动调焦。

★(12)双镜头包含可见光摄像头，可在采集热成像图片同时采集可见光图片。                                                                    

★(13)包含Research Studio软件 。
	套
	1
	工业
	货物
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	机器视觉系统
	(1)支持2100万像素控制器(电压24 VDC，电流3.8 A，16点控制输入，27点通用输出)。                                                                                

(2)支持多相机连接和多光谱连接的相机扩展单元。                                        

(3)16倍速2100万彩色摄像头(单元格3.5 μm × 3.5 μm，有效像素5104(H) × 4092 (V)，像素传输频率195 MHz)。                                                                                                                   

(4)16倍速耐环境500万像素彩色摄像头(单元格3.45 μm × 3.45 μm，有效像素2432 (H) × 2050 (V)，像素传输频率198 MHz，外壳防护级IP64）。                                                           

(5)16倍速高功能200万像素彩色摄像头(单元格3.5 μm × 3.5 μm，有效像素1600 (H) × 1200 (V)，像素传输频率195 MHz)。                                                           

(6)标准L型相机连接线(5m，3条)。                                                                                      

(7)4G内存SD卡。                                                                                                    

(8)原装软件。                                                                                                        

(9)多光谱8色光源和图文投射照明。                                                                                                   

(10)通讯连接线。 
	套
	1
	工业
	货物
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	桌面型六轴机械臂
	(1)臂展：>600 mm.

(2)负载：>5kg。

(3)重复定位精度：优于0.05 mm。

(4)定位精度：优于0.15 mm。

(5)机器人轴数：6轴串联。

(6)自重量：8 kg以内。

(7)最大功耗：<300 W。

(8)附加要求：全套含系统，开源可二次开发，提供C++版本SDK，免运费，免费技术培训与后期技术指导。
	台
	1
	工业
	货物
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	真空干燥箱
	(1)配真空泵。

(2)最高200摄氏度。

(3)内胆300×300×300以上。
	台
	1
	工业
	货物
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	匀胶机
	(1)1000至8000 rpm。

(2)三段调速、定时。

(3)真空吸附功能。
	台
	1
	工业
	货物
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	刚性阻尼隔振平台
	(1)主要材料：高导磁不锈钢。

(2)规格：1200×800×800 mm。

(3)重量：153 kg。

(4)台面厚度：150 mm。

(5)内核结构：井字蜂窝焊接。

(6)工作台板厚度：6 mm。

(7)安装孔：25 mm 孔距M6螺纹孔。

(8)孔精度：±0.03 mm。

(9)孔距精度：±0.05 mm。

(10)沉孔精度：±0.05 mm。

(11)孔垂直度：±1。

(12)高度：800 mm。

(13)高度调节范围：±20 mm。

(14)平面度：0.05/1000 mm。

(15)粗糙度：<0.6 μm。

(16)隔振方式：阻尼隔振橡胶。

(17)固有频率：5-8 Hz。
	台
	1
	工业
	货物
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	脉冲发射接收器
	(1)最大支持电压900 V.

(2)最大带宽60 MH。

(3)控制款方式：面板或计算机。

(4)脉冲类型：负尖脉冲。

(5)初始化转换(下降时间)<5ns(10-90%)。

(6)脉冲发生器能量：4个能量等级。

(7)脉冲阻抗：高阻和低阻可选。

(8)脉冲持续时间：接50Ω负载为10-70 ns FHMW。

(9)阻尼：16个阻尼设定。

(10)模式：脉冲回波反射或透射两种模式可选。

(11)脉冲发生器重复率：内部100-5 kHz，外部0-5 kHz；内部振荡器频率16级可选。

(12)同步信号输出：最大+5V tr＜30 ns，tw=200 ns。

(13)脉冲触发源：内部振荡器和外部触发源，可自行选择；增益-13至 66dB。

(14)输入阻抗500 Ω；输出阻抗50 Ω。
	台
	1
	工业
	货物
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	压电纳米定位台
	(1)规格：运动自由度XYZ方向二维运动；位移：100 μm/ 轴；承载能力：0.6 kg。                                                                                                          (2)谐振频率：X 0.2 kHz/Y 0.3 kHz/Z 0.18 kHz； (3)分辨率：1纳米，闭环定位精度纳米级。                                                           (4)控制器型号：E70.D3S;  (5)通道数：3。

(6)标称模拟输入范围：0-10 V。

 (7)标称输出电压范围：0-120 V；输入功率：56 W；峰值电流：1.1 A/通道；平均电流：70 mA/ 通道；放大器带宽：10 kHz/ 通道。

(8)PZT 与传感输入连接器：ECG.2B.312.CLV。

(9)处理器：ARM 32 位。

(10)上位机软件控制功能：输出电压和位移、波形控制、设定参数。

(11)上位机软件波形控制：可编程波形输出、标准波形输出。

(12) 二次开发：VC++、Matlab、LabView 使用例程和 DLL 动态链接库函数等。
	台
	1
	工业
	货物
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	并联多通道运动控制器
	1.硬件技术参数：

(1)处理器：双核ARM Cortex-A9，主频800Hz；

(2)内存：2GB DDR3 SDRAM；

(3)FPGA：芯片逻辑单元444 k，芯片内存资源26.5 Mb，芯片含2020个DSP Slice；

(4)模拟输出：通道数8路；分辨率16 bit；更新率 1 MSPS；电压范围 ±10 V；

(5)模拟输入：通道数32路；分辨率16 bit；采样率1 MSPS；电压范围 ±10 V；

(6)数字输入：通道数16路；更新率10 MSPS；电压范围(-25至25V)；

(7)数字输出：PWM输出64路；数字输出16路；更新率10 MSPS；电压范围0至3V，LVTTL；

(8)IO接线端子：DB 37；

(9)通信接口：Ethernet×1，4路光纤互联拓展口，RS-232×1，RS-485×2，CAN×2；

(10)尺寸：483×294×177(mm)。

2.软件：

上位机程序Starsim RCP，配置型的软件，用户只需要配置和Mapping，就可以把Simulink或者LabVIEW编写的控制算法模型下载到实时硬件处理器上实时运行。
	套
	1
	工业
	货物


