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	MakeX  Explorer

赛事教育套装：Makeblock
	满足2026年芜湖市、安徽省青少年机器人大赛及世界机器人大赛竞赛要求。

一、产品组成：核心主控、编程机器人扩展板、蓝牙手柄、蓝牙适配器、新超声波传感器、四路颜色传感器、高速TT电机、180 编码电机、180直流减速电机、MS-1.5A 舵机、MECDS-150舵机、AI Camera、锂离子充电电池、金属结构件、五金件、轮类、地图、工具等；

二、产品规格：

1、核心主控：

它专为人工智能、物联网教学设计，同时支持 Python 编程，为教学带来全新的体验。

1）处理器主频：240MHz

2）芯片集成ROM：≥448KB

3）芯片集成SRAM：≥520KB

4）处理器内核：Xtensa 32-bit LX6双核处理器

5）扩展存储SPI Flash:≥8MB

6）多线程支持：支持

7）可存储程序：支持存储8个及以上程序文件，通过机身按键可快速调取文件存储目录，实现多程序存储并自由切换；

8）Python支持情况：支持在线和上传模式

9）按键输入：五向摇杆、复位按钮、按钮；

10）通信支持：蓝牙+WiFi。内置WIFI模块，支持物联网及局域网应用，实现贴近生活的创作，可利用局域网（LAN）功能制作各类小游戏；

11）板载传感器：光线传感器、麦克风（可录音，带声音传感器功能）、陀螺仪、加速度计。

12）板载的麦克风及扬声器，可以结合慧编程认知服务，轻松实现录音播放、语音识别、文本朗读等功能；

13）板载输出：≥1.44寸 全彩显示屏，可绘制彩色折线图来直观收集音量或光线等多个传感器数据；

14）操作系统：专为本品自主研发的强大操作系统，具备多程序存储及自动切换、机器名自定义、自动联网等功能；

15）支持图形化转 Python，图形化可直接转移为 Python，直接复制进编辑器即可运行；

16）外接电子模块：支持30余种电子模块不限数量扩展。

17）保护壳：自带全透塑料开模外壳，保护壳能更好的保护电路元器件，易于课堂器材管理和维护。；

18）扩展接口需采用JST PH2.54或其它防呆接口，避免学生误操作造成元器件损坏；

19）支持操作系统记忆WIFI账号及密码，无需编程即可连接WIFI；

2、编程机器人扩展板

基于核心主控，可充电锂电池。

1）电池容量：≥2500mAh

2）放电倍率：3C

3）额定功率：27.75W

4）编码电机接口：≥2个

5）直流电机接口：≥2个

6）舵机接口：≥4个

7）灯带兼容口：≥2个（与舵机接口复用）

8）Arduino兼容口：≥2个（与舵机接口复用）

9）支持可扩展的电子模块：≥10个

3、蓝牙适配器

蓝牙适配器是一款BT4.0（蓝牙低功耗）智能无线数据传输的蓝牙设备接口转换器，主要用于短距离的数据无线传输。USB接口可轻松连接电脑，配对蓝牙设备，实现更加便捷地无线使用体验。USB接口直接插拔，实现给蓝牙设备无线烧录程序，传输效率高，数据传输低延迟，无需USB连线，使用、携带方便（需与核心主控品牌一致）

4、新超声波传感器：

1）外壳材质：塑料

2）自带芯片：有

3）氛围灯：≥8颗

5、四路颜色传感器

四路颜色传感器使用可见光进行补光，大幅增强了对环境光的抗干扰能力，并且支持在巡线检测的同时进行颜色识别。环境光校准功能还能降低环境光对巡线效果的干扰。

2）巡线传感器：≥4个

3）颜色传感器：≥4个（与巡线传感器复用）

4）光线传感器：≥4个（与巡线传感器复用）

5）补光灯：可见光补光灯

6）环境光校准：有

6、高速TT电机

高速TT电机是一款塑料齿轮电机，可配合注塑同步带轮62T和注塑同步带轮90T构成赛项或各种DIY项目的车轮系统。

1）额定电压：6V DC

2）工作电压 4~8 V DC

3）空载电流≤220mA

4）额定负载电流≤260mA

5）空载转速：15000 RPM±10%

6）额定负载转速：310 RPM±10%

7）齿轮比：1比48

8）工作温湿度：-5℃~40℃；15%RH~90%RH

9）储存温湿度：-10℃~50℃；15%RH ~90%RH 无凝露

7、180光电编码电机

1）转速区间：1-200RPM

2）转动扭矩：≥1500g·cm

3）输出轴材质：金属

8、180 直流减速电机

1）工作电压范围 5-12V DC

2) 空载电流 ≤140mA at 5V/≤160mA at 12V

3) 空载速度 119±10%RPM at 5.0V / 295±10%RPM at 12V

4) 堵转扭矩 ≥2.5kgf·cm at 5.0V

5) 扭力磅测试 ≥5.5kgf·cm at 12V

6) 堵载电流 ≤1.0A at 5V / ≤2.5A at 12V

7) 输出轴向间隙 0.1-0.3mm

8) 齿轮虚位 ≤ 2°

9) 传动比 39.43/1

10) 重量 75.0± 2g"

9、MS-1.5A舵机

1）出厂舵盘安装：有

2）快速拆装：支持（基于燕尾槽结构的快速拆卸及安装）

3）兼容：金属部件及乐高

4）物理限位：无

10、蓝牙手柄

1）材质：ABS

2）蓝牙版本：≥4.0

3）频率范围：2402-2480MHz

4）射频发射功率：≥4dBm

5）传输距离：≥20m

6）抗干扰能力：支持不少于80个同时工作

7）供电方式：2节 5号电池

11、AI Camera

AI Camera是一款全新的AI视觉模块，专为K-12阶段的人工智能教学设计，满足从基础编程教学到高级AI模型训练的多种应用需求。该模块将作为教育工具生态系统的核心组成部分，能够与现有的编程机器人和平台（如mBot2、CyberPi）无缝集成，提供一站式的AI教育解决方案

1）核心功能：-线路追踪、人脸识别/检测、视频录制、颜色识别、QR/AprilTag 识别、物体分类、物体检测、人脸识别、姿态识别、语音识别，拍照

2）CPU: 1GHz RISC-V C906 处理器

3）NPU: 1TOPS@INT8， 支持 BF16 模型，算子支持丰富，支持常见模型比如 Mobilenetv2, YOLOv5, YOLOv8等

4）内存: 256MB DDR3

5) 存储: 32GB TF卡

6) 摄像头: 标配12M无畸变摄像头（可手动调焦）

7) 屏幕: 2.4 寸高清 IPS 电容触摸屏， 分辨率 640x480

8) 音频输出:板载PA功放 + 1W 喇叭

9) 音频输入:板载模拟硅麦，可直接收音

10) 网络: 板载 WiFi6 模组

11) USB:Type-C USB2.0，支持 USB 摄像头

12) IO 接口 2*mBuild接口，1*I2C接口、1*UART接口、2*PWM接口。

13) 按键:1 x 学习按键 + 1 x 三向拨动开关 按键 + 1 x 电源开关

14) LED:照明 LED

15) 工艺：注塑+磨砂半透明外壳， 1/4 英寸标准螺纹固定孔

16) IMU:板载六轴 IMU 传感器（三轴加速度+三轴角速度）

17) 尺寸:70*54*21mm（长*宽*厚）

12、金属结构件

1）包含金属梁不少于14种，数量不少于40个；

2）包含金属支架类不少于4种，数量不少于16个；

3）包含金属连接片及连杆类不少于11种，数量不少于48个。
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